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Уважаемы й Александр Владимирович !

высылаем Вам отзыв на автореферат диссертации Нryен Тхань Шона

(днал итическое конструи рова н ие систем а втоматического упра вле н ия

боковым движением среднемагистрального самолета с учетом упругости

крыла)) в двух экземплярах.

Приложение: отзыв на автореферат на 3 л, в 2-х экз,

::iilТмплекса безопасности полетов #r в.л. суханов
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отзьlв

на аВторефератдиссертации Нгуен Тхань Шона кАналитическое конструирование систем
аВтоматического управления боковым движением среднемагистрального самолета с

учетом упругости крьlла), представленной на соискание ученой степени кандидата
технических наук по специальности 05.13.01 - Системный анализ, управление и обработка
и нформаци и (авиа ционная и ракетно-космическая техн и ка. )

,Щиссертационная работа Нгуен Тхань Шона посвящена вопросам расширения
функциональности метода аналитического конструирования регуляторов (АКОР) и

си нтези руемых им оптимал ьн ых бортовых систем а втоматического уп ра влен ия

движением среднемагистральных самолетов (СМС), в частности, в целях повышения
безопасности полетов и топливной эффективности маневрирования самолетов. Указанная

темати ка безусловно актуал ьна.

Основным научным результатом диссертационного исследования является методика
синтеза алгоритмов автоматического управления боковым движением СМС с упругим
крылом на основе АКОРа, отличающегося от традиционной тем, что критерий

оптимал ьности содержит ва риати вн ы й параметр, целена пра влен ное изменен ие которого

порождает изменения коэффициентов оперативно синтезируемого и реализуемого
ал горитма уп равлен ия, вызы вающие встреч н ые изменен ия быстродействия
синтезируемой системы и энергоэкономичности управляемого маневра при сохранении
высокого качества переходных процессов.

Такое управление свойствами системами автоматического управления позволяет:

придать ей высокое быстродействие, например, в условиях необходимости выполнения

маневра уклонения от опасного сближения с другим ЛА; обеспечить повышенную
энергоэкономичность при маневрировании с нежесткими ограничениями
быстроdействия систем, управляющих маневром; решить задачи управления с

промежугочными требованиями.

Предложенные частные варианты этой методики эффективно применены для
ан ал итического конструи рова н ия по вариати вному критери ю систем акти вного

автоматического демпфирования изгибных аэроупругих колебаний крыла СМС,

статических и астатических систем автоматического управления углом крена, систем
автоматического управления положением относительно заданной траектории. В работе
показана эффективная управляемость свойств каждой их синтезированных систем
введенным в критерий вариативным параметром. Алгоритм развитого в работе

управления параметрами систем адаптивного управления в них.

Полученный детерминированный синтез систем хорошо дополняется оцениванием и

частичной компенсацией одного из основных возмущающих воздействий на боковое

движение самолета - бокового знакопеременного ветра, выполненными с помощью



.Щостоверность сформулирован ных а втором науч н ых результатов не вызывает
сомнениЙ, а их практическая ценность обосновывается проведенными оценками
эффективности систем оптимального управления на основе предлагаемых алгоритмов и

резул ьтатами модел ирова н ия.

В качестве недостатка рецензируемой работы отметим, что исследование не доведено
до численных оценок влияния вариации параметров функции штрафа, применяемьlх при

синтезе систем, на показатели безопасности полета. Это замечание можно рассматривать
как пожелание на будущие исследования соискателя.

flиссертационная работа Нгуен Тхань Шона выполнена на высоком научно-техническом

уровне, представляет собой законченное научное исследование, содержит новые

научные результаты, имеющие теоретическую и практическую ценность, отвечает

требованиям ВАК, предъявляемым к кандидатским диссертациям, а ее автор заслуживает

присуждения ученой степени кандидата технических наук по специальности 05.13.01 -
Системный анализ, управление и обработка информации (авиационная и ракетно-
космическая техника.)
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